Bancos de rodillos dinamométricos para ensayos de vehiculos

El banco de ensayo de rodillos es la Unica manera
fiable para reproducir las condiciones de marcha de un
vehiculo en carretera sin riesgo, de forma objetiva y al
margen de factores externos.

Nuestros bancos de tipo estacionario incorporan
tecnologia R.D.l. (Rodillo Dinamométrico Integral)
patentado por Tecner Ingenieria S.A.

El R.D.I. es un freno dinamométrico de corriente de
Foucault, refrigerado por agua, instalado en el interior
del rodillo. EI R.D.l. permite obtener resistencia
controlada al giro, de forma precisa y continua,
reproduciendo las condiciones reales de marcha del
vehiculo en carretera.

El control automatico de la correspondiente carga del

freno R.D.l. puede simular los efectos del rozamiento,”

peso, pendiente y resistencia aerodinamica.

El rodillo es el Unico elemento que gira y, al sﬂde

baja inercia, “sigue” fielmente a la rueda, evitand® asi

problemas de deslizamiento y desgaste de ruedas

(problemas tipicos de otros bancos de rodillos) ..\
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Los bancos de rodillos Tecner han sido disefiados para
comprobacion de vehiculos y reproduccién de
condiciones de carga reales segiin los métodos:

e Inercial.

e Estacionario.

e Inercial y estacionario.

BANCOS INERCIALES

e Se evalla la energia desarrollada por el motor
a través de la capacidad para acelerar un
sistema  mecanico  con una inercia
determinada.
Comprobacién muy rapida
No es necesario refrigerar el vehiculo.
Simulacién de procesos transitorios
‘*{acejgramon)
o Aproplado Para pruebas comparativas y de

potencia con aceleracion.
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CIONARIOS

\o “Simglacion ;, de carga real mediante

d|n o6metro de absorcién balanceado.

o\ ctara -girecta recisa de par, potencia,
%) ttrr gi yp par, p

velocidad;-régimen de giro y empuje.

S!blll d de estabilizar el vehiculo a
qaa‘lqwer régimen para evaluacion de los
par@_mer‘tros deseados.
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g . S tencion exacta de curvas caracteristicas.
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‘-:.. AN dlspensable para

trabajos de disefio,
r\_;'l_E}VGSIIQaCIOH homologacién, desarrollo de
;'%vo producto o modificaciones importantes.




Bancos de rodillos dinamométricos para ensayos de vehiculos

Ventajas
e Reproduccion de cualquier condicién de
marcha
e Representacion grafica y numérica del estado
del vehiculo

Localizacion rapida de averias

Ausencia de riesgo y concentracion plena en la
prueba

Minimas pérdidas por deformacion en los
neumaticos debido al gran didmetro de los
rodillos.
Obtencion de
precisa:

curvas caracteristicas muy

Potencia en rueda

Potencia en el motor

Pérdidas en la transmision

Empuje en la llanta

Par en motor

Régimen de giro del motor -
Velocidad lineal

Relacion o ley de cambio. L7
Capacidad de aceleraci6n™ (
Capacidad de retencion -~~~ .~
Amortizacion rapida

La adquisicion y utilizacion -de
rodillos en talleres conlleva
Aumento de la calidad en los trabh&s}
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Gracias a la posibilidad de reproducir en condiciones

reales
instrumentacion

estabilizar en
adecuada

ayudado por
posible  obtener

y carga,

es

informacion y resultados impensables con ensayos en

vacio:
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Lectura de curvas caracteristicas
Velocidad maxima
Aceleracion (0-100 km/h)
Reglaje de carburadores e inyeccion
Reglaje y optimizacion de encendidos
Medida de consumo
Emisiones de gases contaminantes
Opacidad (Diesel)
Nivel de ruidos

\Soplado carter (flow-by)

et Restricciones en admision y escape
e  Optimizaeién.de escapes

Vibraciones
Simula?én de conduccién
Funcionamiento del cambio de marcha

rol ~de tacometro, velocimetro

y

§or

¢ 'cue takllémetros

ortamlento del embrague
tE rol;i;mon de sistemas de refrigeracion y

Jo elevadas solicitaciones

= .‘.

= Seguridad y ahorro de tiempo \rr?\ )] ‘-"{‘ l-‘?ﬂluclon de turbocompresores
= Prestigioyc adel cliente . T % :“ N >

= Imagen de seriedad Wprofesmnﬂdad_ LMY ‘ ;=

= Rentabilidad \‘ / e 5y |

=  Cualificacion del persona ::' oW 1

= Atraccion de clierites , :L;/

= Adaptacion de kits d tﬁénsformauon \L Eh'i

mostrando al cliente los resultados

reales
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Bancos de rodillos dinamométricos para ensayos de vehiculos

Caracteristicas técnicas segin modelo (1)

MEDIDA DE ESFUERZO

Precisiéon 0,5%

Precision 0,5%

BDR400I BDR400IE BDR400IE 4x4

APLICACION Turismos y vehiculos industriales hasta 3500 kg
POTENCIA MAXIMA EN
RUEDA - 250 KW 500 KW
VELOCIDAD MAXIMA 300 km/h 300 km/h 300 km/h
N° RODILLOS 2 2 4/8
DIAMETRO RODILLOS 318 mm 318 mm 318 mm
EJEES O BN HER 3500 kg 3500 kg 3500 kg
RODILLOS GUIA Si Si Si
Dlisel ENTAE 540 mm 540 mm 540 mm
EJES

700 mm (min) 700 rrimf(min) 700 mm (min)
AA DIE TRAZ L) 2150 mm (max) 2150 mm (max) 2150 mm (max)

Extensometria Extensometria Extensometria

Precision 0,5%

DINAMOMETRICO

No

aire

MEDIDA DE Captador magnético Captador magnético Captador magnético
VELOCIDAD Precision 0,5% Precision 0,5% Precision 0,5%
DISPLAY DE Digital via software Digital via software Digital via software
INSTRUMENTACION Clase 0,5 Clase 0,5 Clase 0,5
SISTEMA Ordenador, monitor, Ordenador, monitor, Ordenador, monitor,
INFORMATICO teclado, ratén e impresora | teclado, ratén e impresora teclado, ratén e impresora
FRENO Eléctrico refrigerado por 2 Eléctricos refrigerados por

aire

Reservado el derecho a realizar modificaciones en ejecucion.

El sistema R.D.I. (Rodillo Dinamomeétrico Integral) esta patentado por Tecner

Ingenieria S.A.
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Bancos de rodillos dinamométricos para ensayos de vehiculos

Caracteristicas técnicas segin modelo (2)

MEDIDA DE ESFUERZO

Precisiéon 0,5%

Precision 0,5%

TX4001I TX400IE TX400IE 4x4

APLICACION Turismos y vehiculos industriales hasta 3500 kg
POTENCIA MAXIMA EN
RUEDA - 250 KW 500 KW
VELOCIDAD MAXIMA 300 km/h 300 km/h 300 km/h
N° RODILLOS 2 2 4/8
DIAMETRO RODILLOS 400 mm 400 mm 400 mm
EJEES DU LI 3500 kg 3500 kg 3500 kg
RODILLOS GUIA Si Si Si
DS U S 540 mm 540 mm 540 mm
EJES

700 mm (min) 700 rrimf(min) 700 mm (min)
AA DIE TRAZ L) 2150 mm (max) 2150 mm (max) 2150 mm (max)

Extensometria Extensometria Extensometria

Precision 0,5%

DINAMOMETRICO

No

agua

MEDIDA DE Captador magnético Captador magnético Captador magnético
VELOCIDAD Precision 0,5% Precision 0,5% Precision 0,5%
DISPLAY DE Digital via software Digital via software Digital via software
INSTRUMENTACION Clase 0,5 Clase 0,5 Clase 0,5
SISTEMA Ordenador, monitor, Ordenador, monitor, Ordenador, monitor,
INFORMATICO teclado, ratén e impresora | teclado, ratén e impresora teclado, ratén e impresora
FRENO Eléctrico refrigerado por 2 Eléctricos refrigerados por

agua

Reservado el derecho a realizar modificaciones en ejecucion.

El sistema R.D.I. (Rodillo Dinamomeétrico Integral) esta patentado por Tecner

Ingenieria S.A.
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Bancos de rodillos dinamométricos para ensayos de vehiculos

Caracteristicas técnicas segin modelo (3)

MEDIDA DE ESFUERZO

Precisiéon 0,5%

Precision 0,5%

BDR600I BDR60O0IE BDR600IE 4x4

APLICACION Vehiculos pesados hasta de 15 tn
POTENCIA MAXIMA EN
RUEDA - 600 KW 1200 KW
VELOCIDAD MAXIMA 220 km/h 220 km/h 220 km/h
N° RODILLOS 2 2 4/8
DIAMETRO RODILLOS 500 mm 500 mm 500 mm
PESO MAXIMO POR 10 tn 10 tn 10 tn
EJE
RODILLOS GUIA Si Si Si
Dlisel ENTAE 700 mm 700 mm 700 mm
EJES
ZONA DE TRABAJO 2700 mm 2700 mm 2700 mm

Extensometria Extensometria Extensometria

Precision 0,5%

DINAMOMETRICO

No

agua

MEDIDA DE Captador magnético Captador magnético Captador magnético
VELOCIDAD Precision 0,5% Precision 0,5% Precision 0,5%
DISPLAY DE Digital via software Digital via software Digital via software
INSTRUMENTACION Clase 0,5 Clase 0,5 Clase 0,5
SISTEMA Ordenador, monitor, Ordenador, monitor, Ordenador, monitor,
INFORMATICO teclado, ratén e impresora | teclado, ratén e impresora teclado, ratén e impresora
FRENO Eléctrico refrigerado por 2 Eléctricos refrigerados por

agua

Reservado el derecho a realizar modificaciones en ejecucion.
El sistema R.D.I. (Rodillo Dinamomeétrico Integral) esta patentado por Tecner

Ingenieria S.A.
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Bancos de rodillos dinamométricos para ensayos de vehiculos

Equipos opcionales para los
bancos de vehiculos

REFERENCIA CONCEPTO
TAC-200 Taco/m'etro electrénico para medida
de régimen motor
MD-200 Mando a distancia para control del
software durante el ensayo
Software de prestaciones para
SET-200 9bt_enmon de relaplones y pun_tos
Optimos de cambio, comparativas,
etc.
Termometro con termopar de tipo K
LAY (hasta 1000 ©C)
EM-200 Estacion meteoroldgica
PL-200 Protecciones laterales
EGE-200 Sistema de extraccion de gases del
escape
SVM-200 Slstema de ventilacion de la
motocicleta
CIN-200 Cabina insonorizada
SL-200 Sonda Lambda
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